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(57) Abstract: The invention relates to the control for a brushless DC motor (1), which comprises an AC/DC inverter (7) supplied 
by an intermediate direct voltage circuit for feeding the DC motor (1), a pattern generator (3, 5, 6, 8-23) for controlling switches of 
the AC/DC inverter (7) having a variable frequency and phase periodical switch signal pattern and an input for a signal representative 
of the present phase position of the rotor of the DC motor (1). The pattern generator has means (22, 21) for detecting the average 
current strength released by the AC/DC inverter and means (3, 5, 8-23) for adjusting a phase offset between the phase position of 
the rotor and the switch signal pattern in accordance with the detected average current strength and the speed of the motor (1). The 
pattern generator controls the motor by adjusting a desired speed of the motor (1) by variation of an average terminal voltage of the 
motor (1); detecting the average power requirement (P) of the motor (1) and the lead angle (8) between the rotor of the motor and 
the driving magnetic field; approximating the lead angle (8) to a desired value given as a function of the speed (U) and the average 
power requirement (P). 
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(57) Zusammenfassung: Eine Ansteuervorrichtung fiir einen biirstenlosen Gleichstrommotor (1) umfasst einen aus einem Gleich- 
spannungszwischenkreis versorgten Wechselrichter (7) zum Speisen des Gleichstrommotors (1), einem Mustergenerator (3, 5, 6, 
8-23) zum Ansteuern von Schaltem des Wechselrichters (7) mit einem periodischen Schalt signal muster von variabler Frequenz und 
Phase, der einen Eingang fur ein fur eine momentane Phasenlage des Rotors des Gleichstrommotors (1) representatives Signal auf- 
weist. Der Mustergenerator weist Mittel (22, 21) zum Erfassen der von dem Wechselrichter abgegebenen mittleren Stromstarke 
und Mittel (3, 5, 8-23) zum Einstellen eines Phasenversatzes zwischen der Phasenlage des Rotors und dem Schaltsignal muster in 
Abhangigkeit von der erfassten mittleren Stromstarke und der Drehzahl des Motors (1) auf. Der Mustergenerator steuert den Motor 
durch Einstellen einer Solldrehzahl des Motors (1) durch Variieren einer mittleren Klemmenspannung des Motors (1); Erfassen der 
mittleren Leistungsaufnahme (P) des Motors (1) und des Voreilwinkels (G) zwischen Rotor des Motors und antreibendem Magnet- 
feld, Annahern des Voreilwinkels (0) an einen als Funktion der Drehzahl (U) und der mittleren Leistungsaufnahme (P) vorgegebenen 
SollwerL 



